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Manual de utilizador TMA

O TMA é um radar micro-ondas destinado a gestdo do trafego (recolha de dados, gestdo de cruzamentos, prevencgao
em matéria de excesso de velocidade, gestdo da iluminagdo publica), disponivel em varias configuracdes.

1 PRINCIPIOS GERAIS

1. Desembalar o material e verificar se os elementos seguintes se encontram na caixa:

A. Radar, com conector na face posterior

B. Autocolante para a face dianteira

C. Cabo com conector

D. Suporte de fixagao

E. Manual do utilizador e procedimentos de parametrizacdo e instalacao
2. Colocar os encoders rotativos na posicdo pretendida, de acordo com a parametrizagdo que necessita (ver
"ParametrizacOes e instalacdo"). Algumas configuracbes do TMA devem ser parametrizadas com ligacdo em
série. Neste caso, os encoders rotativos ficam inoperacionais.
Colar o autocolante na face dianteira.
Montar o radar e o respectivo suporte de fixagdo (ver "Parametrizacdes e instalagdo").
Instalar o radar no terreno de acordo com a sua configuragdo e o procedimento de parametrizacdo especifico.
Efectuar as ligagdes, conforme indicado no ponto 4, CABLAGEM, p. 5.
Alimentar o radar.
Os LED acendem assim que for detectado um veiculo que satisfaca as condicGes definidas pela parametrizacdo
seleccionada.

PNV AW

2 DESCRICAO DO PRODUTO

2.1 MATERIAL FORNECIDO

Para algumas configuracdes, o cabo e/ou o suporte de fixacdo pode(m) ser diferente(s) do(s) apresentado(s) na
Figura 1. Consultar o procedimento de parametrizacdo e instalacdo para obter mais informacdes.

1y

Figura 1: material fornecido

2.2  COLOCAGAO DAS ETIQUETAS

2.2.1 Etiquetade 2.2.2 Numero de série
identificagcdo

o

Nao retirar as
etiquetas




Consoante a configuracdo TMA seleccionada, as parametrizacGes sdo realizadas através de dois encoders rotativos,
cada um com 16 posicGes, ou através de uma ligacdo RS-232. Consultar o capitulo "ParametrizacGes e instalagdo"
para mais informacGes sobre as parametrizacGes.

2.3  PARAMETRIZAGOES

DESCRICAO DOS PARAMETROS
Consultar o procedimento de parametrizagao e instalagdo para os parametros associados a configuracao
especifica. Os parametros ndo sdo todos aplicaveis a todas as configuragées.
3.1 PARAMETROS CONFIGURAVEIS ATRAVES DOS ENCODERS ROTATIVOS
3.1.1 Sensibilidade

A parametrizacdo de fabrica responde as exigéncias da maioria das instalacdes. Se a posicdo e/ou a dimensdo da
zona de deteccdo ndo for satisfatoria, comecar por alterar a orientac¢do do radar (dngulo de inclinacdo e/ou altura
de instalagdo).

3.1.2 Auto-monitorizagdao

A auto-monitorizagdo controla os seguintes elementos:

- Emissor/receptor micro-ondas (VCO)

- Misturadores

- Canal analdgico

- Conversor analdgico/digital

- Oscilador do micro-processador

- Execucdo do cddigo

Quando é detectada uma falha, os relés sado activados de forma permanente e a intermiténcia dos LED indica um
cddigo de erro. Consultar o procedimento de parametrizacao e instalagdo para obter mais informagées. O radar é
reinicializado apds 1 hora.

3.1.3 Canal RF

Este parametro cria um desfasamento na frequéncia do radar. Quando sdo instaladas duas unidades frente a
frente, as suas frequéncias devem ser desfasadas, para que nao sejam criadas interferéncias entre si.

3.1.4 Limiar de velocidade
Este pardmetro permite regular um ou mais limiares a partir do qual o(s) relés(s) é/sdo activado(s).
3.1.5 Disparodorelé

Este parametro determina a ldgica de disparo do relé: sera activado acima ou abaixo do limiar de velocidade
seleccionado. O limiar de velocidade seleccionado representa um valor minimo ou um valor maximo para a
activacdo do relé.

3.1.6 Distancia de detecgao
Este parametro permite seleccionar o alcance maximo do radar.
3.1.7 Sentido de deteccao

Este parametro determina a direc¢do dos movimentos que activardo o relé: aproximacgdo, afastamento ou
bidireccional.

3.1.8 Tempo de esquecimento

Este parametro define a duragdo maxima de manutenc¢do do relé. Apds decorrido este periodo, o radar reinicializa
o relé, independentemente da presenga de um veiculo.

3.2  PARAMETROS REGULAVEIS ATRAVES DA LIGACAO RS-232

Para além dos parametros indicados no ponto 3.1, nos aparelhos equipados com uma ligagdo RS-232, é possivel
definir:
e Unidades de velocidade e distancia




e TaxaBaud

e Operador Echo/menu

e Tipo de mensagem

e Velocidade min. para envio de mensagem
Velocidade max. para envio de mensagem
Direc¢do para envio de mensagem
Distancia min. para envio de mensagem
Distancia max. para envio de mensagem
e Escolha do rasto

e Velocidade min. para activacdo do relé

e \elocidade max. para activagao do relé

e Direccdo para activagdo do relé

e Distancia min. para activacdo do relé

e Distancia max. para activacdo do relé

e Tempo de manutengdo do relé

e Estado do contacto em repouso

CABLAGEM

LV (12-60 V DC - 10-30 V AC) & MV (21-75 V DC — 15-54 V AC)

N.2 contacto| Cor Fungdo

1 VERMELHO @
2

3

4

oy

PRETO
CASTANHO @ @
BRANCO / Consultar o capitulo "Parametrizagdes e @ @

P ROXO instalacdo" para a conexao especifica da
CINZENTO versao seleccionada. Figura 2: conector TMA-X

LV/MV/(HV*)

VERDE Weipu SP1712/P9

9 ROSA /
LARANJA

OO

HV (100-240 v AC)
E : OGO G
contacto | Funcdo
1 AZUL @ @
2 CASTANHO & &
5 /VE
RDE Consultar o capitulo "Parametrizagées e
BRANCO instalacdo" para a conexao especifica da
CINZENTO versio seleccionada. Figura 3: .conector TMA-X HV
< Weipu SP2112/P7
4 VIOLETA-
CLARO

* Para as configuracdes em 100-240 V AC com RS-232, os dois conectores encontram-se na face posterior do
aparelho.

SAIDAS UTILIZADOR

Carga resistiva:30VACO0,3A-60VDCO,3A




Opcdo de relé 250 V: 250 VAC-30V DC—-0.3 A

e O LED verde acende com o relé 1.
e O LED vermelho acende com o relé 2.

NOTAS
e Comprovar que o conector do cabo estd completamente introduzido na tomada do radar e que a tampa
esta bem aparafusada.
e Desligar o radar da alimentacdo antes de qualquer intervencao.

5 CARACTERISTICAS TECNICAS

TMA-X-LV ‘ TMA-X-MV TMA-X-HV
Grau de proteccao IP 65
Alimentacgo 10-30V AC, 50-60 Hz | 15-54 V AC, 50-60 Hz 100 V -240V AC, 50-60 Hz
12V-60V CC 21-75V DC
Consumo @12VDC:<1,2W @220V AC:<2W

e 1 ou 2 contactos de relés de corrente inversa - Carga resistiva: 30 V AC
0,3A—60VDCO,3A

e Opc¢doderelé 250V:250VAC-30VDC-0.3A

e 2 LED na face dianteira

Saida(s) utilizador

e RS-232*
Temperatura De -40 °Ca +60 °C
Conector Weipu
ACIVAER CE 24,185 - 24,215 GHz
funcionamento
Poténcia de
transmissao <20 dBm PIRE
maxima

*: consoante a configuracao

Consultar o capitulo "Parametrizacbes e instalacdo" para as caracteristicas especificas da configuracdo
seleccionada.

6 GARANTIA

A lcoms Detections garante que os produtos entregues estdo isentos de defeitos de fabrico, no ambito de
uma utilizagdo normal dos aparelhos, por um periodo de dois (2) anos a partir da data de envio das suas
instalagGes, com excepgao para as baterias (se aplicavel) que apresentam uma garantia maxima de seis (6)
meses.

Se um produto apresentar uma falha de funcionamento durante o periodo de garantia, a Icoms Detections
adoptara, por sua prdpria iniciativa, a decisdo de reparar a unidade defeituosa ou de entregar ao comprador
um produto equivalente ou um componente para substituir o objecto defeituoso. Todos os produtos
substituidos passam a ser propriedade da lcoms Detections.

O produto defeituoso deve ser devolvido a Icoms Detections dentro do prazo de vigéncia da garantia, a cargo
do comprador, acondicionado e embalado na sua embalagem original ou similar, para evitar qualquer dano
durante o transporte. Devera ser acompanhado pelos documentos necessarios (solicite previamente um
numero de devolugdo de material RMA), descrevendo explicitamente a natureza do defeito identificado.

A Icoms Detections ndo assume qualquer responsabilidade quanto aos defeitos resultantes do desgaste
normal do aparelho, danos voluntarios, negligéncia, danos resultantes de uma embalagem inadequada, uso
inadequado, desrespeito pelo modo de utilizacdo ou das instrucdes fornecidas (quer sejam apresentadas
oralmente ou por escrito), modificacdes ou reparacGes efectuadas sem a autorizagdo prévia da Icoms
Detections.




7 RECOMENDACOES DE SEGURANCA

Apenas as pessoas qualificadas e formadas estao habilitadas a manipular o radar. A experiéncia e o conhecimento
dos procedimentos de seguranga, nos seguintes dominios, podem ser pertinentes:

Trabalho com rede eléctrica

Trabalho com equipamentos electrénicos e eléctricos modernos
Trabalho em altura

Trabalho na estrada ou em auto-estradas

Agradecemos que respeite as recomendacdes de seguranca:

AVISO:

Comprove que a alimentacdo eléctrica se situa dentro do intervalo indicado na etiqueta e no manual do
produto.

Todas as ligagBes devem ser realizadas com a alimentagdo eléctrica desligada.

Comprove que a cablagem esta correcta e de acordo com as indica¢des deste documento, antes de
colocar o equipamento sob tensao.

Nunca utilizar um radar ou um cabo danificado.

A abertura da caixa exterior é considerada uma ac¢do perigosa e anulara todas as garantias.
Comprove que o radar estd correctamente montado e que os parafusos e as porcas do radar e do
respectivo suporte estdao devidamente apertados. O radar deve apontar para a zona de interesse para
uma detecgdo optimizada.

Comprove que o radar estd correctamente configurado.

para a versdao HV do radar, deve ser instalado no circuito de alimentacdo um dispositivo de corrente

residual, também denominado disjuntor de corrente diferencial, com uma corrente de disparo que nao
exceda os 30 mA.

8.1

INFORMACOES COMPLEMENTARES

NOTIFICAGOES LEGAIS

A Icoms Detections declara que a gama de produtos TMA estd em conformidade com as seguintes directivas:
e Directiva 2014/53/CE — todas as configuracGes c €

e FCC Part 15B Classe A —versao LV, 12V DC

e |CICES-003: 6 -versdaoLV,12V DC

8.2  VERSOES DO DOCUMENTO
Edigdo n.2 Data Comentario
Vi1 07/02/2019 Primeira versdo em francés
V2 13/02/2019 TMA-122/60 m
V3 04/09/2019 Alimentacdo MV/HV, opcdo de aquecimento
V4 09/10/2020 T°mina-40 °C
V5 10/05/2021 Recomendacdes de segurancga-Feixe-Instalacdes especificas
V6 25/08/2021 Manual geral TMA - Peso e dimensGes
V7.1 05/04/2022 Novas cores de fios
V7.2 19/05/2022 Rlé 250V
8.3  OFABRICANTE
Icoms Detections S.A.
‘O Avenue Albert Einstein 11/B = B-1348 Louvain-la-Neuve = BELGICA

(J C r” [ & Telf.: +32 (0) 1045 41 02 = Fax: +32 (0) 1045 04 61
b info@icomsdetections.com = www.icomsdetections.com

Better detection . Better mobility




Configuracao TMA-122
Parametrizacoes e instalacao

B)
I
intersection O TMA-122 é um detector micro-ondas destinado a gestdo de cruzamentos. Estd equipado com dois

relés, que sdo activados durante a detec¢do de movimento e/ou presenca na linha de paragem. Conta também os
veiculos que transpdem a linha de paragem.

1 CABLAGEM

@ ATENGCAO: seguranga positiva - contactos atribuidos para radar sob tens3o.

LV (12-60 v DC-10-30 V AC) e MV (21-75 V DC - 15-54
V AC)

N.2 . p
CONTACTO Cor Alim. + 2 relés (NA/NF) @
1 VERMELHO Alimentacdo ~ (AC), + (DC) @ : @

2 AZUL N/A
3 PRETO Alimentagdo ~(AC), - (DC GND) @ @
4 CASTANHO  |NFrelé 2* @ @
5 BRANCO / ROXOICOM relé 1
6 CINZENTO NA relé 1
; ) Figura 4: conector TMA-122 LV E
e rele MV - WEIPU SP1712/P9
8 VERDE COM relé 2*
9 ROSA / LARANJANA relé 2* —
HV (100-240 v AC) @ @
N.2 . .
CONTACTO Cor Alim. + 2 relés (NA/NF) @ @ @
1 AZUL ~ Alimentagao
2 CASTANHO ~ Alimentacao @ @ &
o
3 IVE TERRA
RDE
BRANCO COMrelé 1 Figura 5: conector TMA-122
CINZENTO NA relé 2 HV - WEIPU SP2112/P7
6 COM relé 2
7 VIOLETA- NA relé 1
CLARO

SAIDAS UTILIZADOR
Carga resistiva: 30VACO0,3A-60VDCO,3 A

NOTAS
e Comprovar que o conector do cabo estd completamente introduzido na tomada do radar e que a tampa
estd bem aparafusada.
e Desligar o radar da alimentacao antes de qualquer intervencao.




2

3

DESCRICAO DOS PARAMETROS

Consulte adiante, capitulo 4, pag. 10 para a parametrizagdo.
2.1  DISTANCIA DE DETECCAO "MOVIMENTO"

O TMA-122 detecta os veiculos em movimento a uma distancia de cerca de 60 m do ponto de instalacdo. E possivel
reduzir esta distdncia em 20 m com a ajuda do encoder rotativo n.2 1 (ver capitulo 4.1.1, p. 10). Quando é
detectado um movimento nesta zona, o radar activa o relé 2. Quando ndo existem veiculos ou se os veiculos estdo
parados, o relé ndo é activado.

2.2  DISTANCIA DE DETECCAO "PRESENCA"

O TMA-122 detecta os veiculos em movimento e parados a uma distancia de 10 ou 15 m desde o ponto de
instalacdo. Quando é detectado um movimento nesta zona, o radar activa o relé 1 e segue o veiculo. Mantém o
contacto activo até que o veiculo deixe a zona de detecc¢ado.

2.3  TEMPO DE ESQUECIMENTO

Este parametro define a duracdo mdaxima de manutencdo do relé 1. Apds decorrido este periodo, o radar
reinicializa o relé, independentemente da presenca de um veiculo.

2.4 PARAMETRIZACAO DE SENSIBILIDADE

A parametrizacdo de fabrica responde as exigéncias da maioria das instalacdes. Se a posicdo e/ou a dimensdo da
zona de deteccdo ndo for satisfatdria, comecar por alterar a orientacdo do radar (dngulo de inclinacdo e/ou altura
de instalacdo).

A auto-monitorizacdo controla os seguintes elementos:

- Emissor/receptor micro-ondas (VCO)

- Misturadores

- Canal analdgico

- Conversor analdgico/digital

- Oscilador do micro-processador

- Execucdo do cddigo

Quando é detectada uma falha, os relés sao activados de forma permanente e a intermiténcia dos LED indica um
cddigo de erro. Consultar o capitulo 3.2 e 4.1.2, pag. 10 para mais informag¢des. O radar é reinicializado apds 1
hora.

2.5 CANALRF

Este parametro cria um desfasamento na frequéncia do radar. Quando sdo instaladas duas unidades frente a
frente, as suas frequéncias devem ser desfasadas, para que nao sejam criadas interferéncias entre si.

INDICADORES LED

3.1 EMMODO DE FUNCIONAMENTO STANDARD

e O LED vermelho indica o estado do relé 2.
e O LED verde indica o estado do relé 1.

3.2 QUANDO A AUTO-MONITORIZACAO DETECTA UM ERRO

Os dois LED piscam de forma rapida (2 ou 4 intermiténcias rapidas a cada segundo, consoante o erro detectado).




4 PARAMETRIZACOES

4.1 ENCODERS ROTATIVOS

2 encoders rotativos, cada um com 16 posi¢des, permitem a configuragdo de diferentes parametros.

Figura 6: face dianteira Figura 7: encoders rotativos e LEDs
4.1.1 Encoder rotativo 1

Ao lado do LED vermelho, a esquerda face a caixa

Parametro Valor Unida
de
Distancia "movimento" (relé 2) 60 20 m
Distancia "presenca" (relé 1) 10 15 10 15 m
Tempo de esquecimento 2 4 8|16 2|4 8|16 2 |4 8|16 2 4 8 16 min
Posicdo do encoder rotativo 0 12 3 45 6|7 |89A|BCDE| F
Parametrizacdo de fabrica=0
4.1.2 Encoder rotativo 2
Ao lado do LED verde, no lado direito da caixa
Parametro Valor
Sensibilidade Normal Baixo
Auto-monitorizacao Activo Inactivo Activo Inactivo
Canal RF 1 2/3 4|1 2 3 4|12 3 4,12 3 4
Posicdo do encoderrotativo 0 1| 2|3 4 5 6|78 9 A/ B C|D E|F

Parametrizacdo de fabrica=0

o

Quando os parametros do
radar estiverem definidos,
colocar o autocolante na face
dianteira para garantir a
impermeabilidade.
ATENCAO: a garantia do
fabricante ndo cobre os

Figura 8: face dianteira sem/com autocolante radares que ndo tenham o
seu autocolante!




5 INSTALACAO

5.1 GERAL
e Altura de instalacdo: min. 3,5 m - max. 4,5 m Passeio
e Distancia entre o poste a berma da estrada (O): 0 '_~
max. 2 m ¥
e Distancia entre o poste e a linha de paragem (D) i 0

min. 2 m ﬁ

5.2 IVIONTAGEM E INSTALACAO

o
TMA-122 Suporten.? 1

=
S
@
Suporte n.2 2

Figura 9: elementos do suporte

1. Seleccionar os valores adequados a parametrizagdo com ajuda dos encoders rotativos e colocar o

autocolante!

Figura 10: suporte montado

2. Colocar o parafuso na parte superior a direita para montar os
suportes n.2 1 e n.2 2, para que o suporte n.2 2 possa rodar.

3. Fixar o radar no suporte n.2 2 (ver Figura 9).

Figura 11:
posicédo
do
4. Coloque-se atras do radar e coloque o segundo parafuso no suporte,
orificio inferior direito. Ndo aperte totalmente o parafuso. O paralelo
suporte n.2 1 deve estar paralelo a via (ver a seta laranja na ao
Figura 11). trdfego




5. Inclinar o suporte n.2 2 (e o radar) em direc¢do ao passeio
até surgir a marcagao (Figura 12).

&

Figura 12: dngulo de inclinagdo de 45°

6. Apertar bem os parafusos.

Figura 13: vista de frente na parte superior do semdforo. O radar estd orientado para o passeio.

5.2.1 Pontos a ter em atengao

e Ainclinagdo deve ser realizada na direc¢do do passeio onde esta fixado o poste de instalagdo. Se o poste
esta a direita dos veiculos na linha de paragem, a inclinacdo devera ser feita para a direita quando estamos
de frente para o radar (Figura 11 e Figura 13). Se o semaforo estd a esquerda dos veiculos, a inclinagcdo
deve ser feita para a esquerda (Figura 14, vista de frente eErreur ! Source du renvoi introuvable., vista
traseira).

Figura 14: o semdforo estd a esquerda dos veiculos

Figura 15: vista traseira. Instalagdo num semdforo a esquerda dos veiculos.

e Colocagao em baculo: ndo inclinar a 45° (consultar adiante, capitulo 5.4.2, pag. 17).




e Ter em atencdo para ndo obstruir a face dianteira do radar, em
especial, quando existe um ecra de contraste a frente de luzes.
(Figura 16).

Figura 16: atengdio aos obstdculos

e (Os movimentos dos veiculos provenientes de uma rua ou
passagem perpendicular a curta distancia da linha de paragem
(Figura 17) ndo serdo sempre detectados na zona de paragem (O-
10 m). O radar precisa de um movimento rectilineo de, no minimo,
8 m para validar o movimento e/ou a presenca. A velocidade pode
variar nesta distancia, mas deve ser superior a 8 km/h durante, pelo
menos, 100 ms para que a detecgdo seja validada.

Figura 17: movimentos laterais
5.2.2 Zona de deteccdo

y [m]

0 20 40 60 a0
% [m]

Figura 18: zona "movimento e presenca” (0-10 m) / zona "movimento" (0-60 m), H = 3,5 m, inclinagdo 45°.

O esquema representa a zona de detec¢do para os veiculos que a circulam a média velocidade. A zona de presenca

é limitada através de software a 10 ou 15 m, a zona de movimento é de, aproximadamente, 60 m para uma viatura
e pode ser limitada a 20 m.




5.3  INFLUENCIA DO ANGULO DE INCLINAGAO

Inclinagdo adicional de 10° em
direcg¢do ao passeio/berma

Inclinagdo padrao de 45°

Inclinagdo adicional de 10° em

direc¢do ao pavimento : i

Figura 19: influencia o dngulo de inclina¢éGo




A parametrizacdo devera ser adaptada quando o tracado da estrada e/ou a trajectdria dos veiculos ndo é rectilinea
ou quando o radar deve ser colocado num baculo.

5.4 CASOS PARTICULARES

5.4.1 Estrada ndo rectilinea

5.4.1.1 Situagdo

Drongense Self-Carwash

Figura 20: eixo de detec¢do numa estrada nédo rectilinea

Verifica-se aqui que a estrada se afasta rapidamente do eixo de deteccdo (identificado pelo eixo laranja na Figura
20).

A estrada alarga e a linha de paragem ndo fica perpendicular ao pavimento:




Figura 21: linha de paragem na diagonal

Verifica-se que o esquema da Figura 21 que, consoante a trajectdria,
o angulo em que o veiculo entra no feixe pode ser de 90°. Nesse caso,
o veiculo ndo sera detectado.

5.4.1.2 Recomendagoes

E recomendavel, no caso apresentado na imagem, instalar o radar a esquerda dos veiculos.

Figura 22: colocagdo do radar a esquerda dos veiculos




5.4.2 Colocagdao em baculo

Quando o radar é colocado num baculo a direito face aos veiculos que se aproximam, deve ser instalado
verticalmente, e ndo inclinado a 45° como numa instalagdo a beira da estrada.

Figura 24: TMA-122 num bdculo, ndo inclinado




6 FUNCAO DE CONTAGEM
O relé 1 passa do estado [deteccdo] -> [ndo deteccdo] cada vez que um veiculo transp&e a linha de paragem.

7 O QUE FAZER SE...

e A zona de deteccdo de movimento ndo atinge os 60 m.
o Verificar se o suporte n.2 1 estd bem paralelo ao eixo de deslocagdo dos veiculos.
o Se a estrada apresentar uma curva, mesmo que ligeira, rodar ligeiramente o suporte n.2 1 no sentido
da curva, para deslocar a extremidade da zona de detecc¢do para o local pretendido.

e Oradar ndo dispara o relé 1 quando um veiculo volta a arrancar.
o Comprovar que os veiculos param a, pelo menos, 2 m do ponto de instalacdo do radar.
o Se ainclinacdo é significativa ou se a estrada é suficientemente larga para permitir que os veiculos
parem na extremidade do feixe, aumentar a inclina¢do do radar na direc¢ao do passeio ou berma.

Agradecemos que tenha em consideracdo os seguintes elementos:

e 0O TMA-122 nao foi concebido para detectar o trafego em mais de uma via de aproximacgao.

e O trafego a distancia, na zona de deteccdo do radar nao influencia o funcionamento do produto.

e Os melhores resultados serdo obtidos quando o suporte n.2 1 estd instalado em posicdao paralela ao eixo de
deslocacdo dos veiculos que se aproximam.

e A deteccdo dos veiculos parados é baseada num algoritmo de monitorizagdo. Assim, o radar precisa de um
movimento e de uma velocidade decrescente para validar a paragem. Os veiculos estacionados ou ja parados
durante a colocagao em funcionamento do radar ndo serao considerados.

e O radar pode detectar os movimentos dos pedes: se um pedo atravessar a estrada entre o veiculo e a linha de
paragem, podera interferir com o processo de deteccdo. Por outro lado, se o feixe do radar abrange
parcialmente o passeio, 0 pedo que passa ou que para pode criar falsas detec¢Ges.

8 CARACTERISTICAS TECNICAS

TMA-122-LV TMA-122-MV TMA-122-HV
Grau de protecgao IP 65
Alimentagio 10-30 V AC, 50-60 Hz | 15-54 V AC, 50-60 Hz 100V -240V AC, 50-60 Hz
12V-60V CC 21-75V DC
Consumo @12VDC:<1,2W @220V AC:<2W
e 2 contactos de relés de corrente inversa - Carga resistiva: 30 VACO0,3 A—-60
VDCO,3A

Saida(s) utilizad
LLERCL LT e Opcio de relé 250 V: 250 V AC-30V DC—0.3 A

e 2 LED naface dianteira

Temperatura De -40°Ca +60 °C
Conector Weipu
Frequéncia de funcionamento 24,185 — 24,215 GHz
Poténcia de transmissdo max. <20 dBm PIRE
Dimensdes C68xA99xP119mm | 68 mm x99 mm x 205 mm

Peso 0,320 kg 0,510 kg 0,543 kg
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